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 � � � � � � � � � � � � � � �Part Number Construction: Can-Stacks

EXAMPLE: o p > * " + , $ 3 3 & , " $ + $ ' * 0 $ * ) + F ^ b _ _ _ % " + & " % 2 ] ^ b ( ( F c 4 & , 5 F ` 8 g q F # & - ) 3 $ + ' ) & 3 % F 8 _ _ ^ 4 & , * + $ 7 " 3 - " + % * " - F g r s t F1 & * ! < + " $ % " $ , . u $ , < " . , 0 * 8

E 2

Series
number
designation:9 7 $ & 3 $ # 3 "h " + & " % k

2 h " + & " %, 0 ( # " + %+ " - + " % " , * $ - 4- + ) > & ( $ * ". & $ ( " * " + % ) 6( ) * ) + # ) . : 5c g _ _ _ h " + & " % kh " " - $ < "

Style

1 o d 8 ` g q, ) , 4 ' $ - * & 7 "
2 o d 8 ` g q' $ - * & 7 "
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Resolution
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Identifying the part number codes when ordering 
Can-Stack linear actuators
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Can-Stack Linear Actuator: Stepping Sequence
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19000 G4 Series: Ø 20 mm (.79-in) Can-Stack
Performance Curves
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Can-Stack Dimensional Drawings
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25000 G4 Series: Ø 25 mm (1.0-in) Can-Stack
Performance Curves
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37000 G4 Series: Ø 36 mm (1.4-in) Can-Stack
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Leadscrew
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Salient Characteristics
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37000 G4 Series: Ø 36 mm (1.4-in) Can-Stack
Performance Curves
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND
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 25% Duty Cycle 
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37000 G4 Series: Ø 36 mm (1.4-in) Can-Stack
Performance Curves
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15000 Series: Ø 15 mm (.59-in) Can-Stack 
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15000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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15000 Series: Can-Stack Performance Curves

THRUST vs. FULL STEPS/SECOND
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20000 Series: Ø 20 mm (.79-in) Can-Stack 
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20000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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20000 Series: Can-Stack Performance Curves
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND

 25% Duty Cycle 
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20000 Series: Can-Stack Performance Curves
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Z20000 Series: Ø 20 mm (.79-in) Can-Stack
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Z20000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND

¯ ± T Ð Ò Î þ Â þ Â ¬ È © Ç « ÿ Î  © Ï È Ð ÿ þ  Ç ª È Â ©  ¬ � © Ï Ð © Ï Á « ® ÿ þ ® Ò Ï Ï © Ï Á  Ç Î  Ï Ð  ® Ð ¼ « Î « ®  Î Ð « Ò ÿ ¬ È Î Ô È ®  Î È Ð Ñ « ¬ Î  Á È ¾

U V W X Y Æ  ¼ ª © Ï Á Â  Ï © Ï Â ® È  Ç È Î Ô È ª È ® � « ® ¼  Ï Â È « �  ¼ « Î « ® È © Î Ô È ® ÿ þ © Ï Â ® È  Ç © Ï Á Î Ô È Î « ª Ç ª È È Ð « ® Á È Î Î © Ï Á  Ô È  Ñ © È ® ¬ «  Ð  Â Â È ¬ È ® ´ Î È Ð Ò ª Î « Ç ª È È Ð �  Ç Î È ® ¾ ½ ¬ Ç « Z Ð È Â È ¬ È ®  Î © « Ï Â  Ï ÿ È Ò Ç È Ð Î « Ç Î « ª Î Ô È ¼ « Î « ® � © Î Ô « Ò Î « Ñ È ® Ç Ô « « Î ¾

THRUST vs. FULL STEPS/SECOND
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26000 Series: Ø 26 mm (1-in) Can-Stack
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26000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND

¯ ± T Ð Ò Î þ Â þ Â ¬ È © Ç « ÿ Î  © Ï È Ð ÿ þ  Ç ª È Â ©  ¬ � © Ï Ð © Ï Á « ® ÿ þ ® Ò Ï Ï © Ï Á  Ç Î  Ï Ð  ® Ð ¼ « Î « ®  Î Ð « Ò ÿ ¬ È Î Ô È ®  Î È Ð Â Ò ® ® È Ï Î ¾THRUST vs. FULL STEPS/SECOND

 25% Duty Cycle  

26000 Series: Can-Stack Performance Curves
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Z26000 Series: Extended Stroke
Dimensional Drawings
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Z26000 Series: Can-Stack Performance Curves
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26000 Series: Can-Stack High Resolution
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26000 Series: Can-Stack High Resolution
Dimensional Drawings
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Non-Captive Leadscrew
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External Linear

26000 Series: Can-Stack High Resolution
Dimensional Drawings

26000 Series: Can-Stack High Resolution
Performance Curve
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36000 Series: Ø 36 mm (1.4-in) Can-Stack
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36000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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36000 Series: Can-Stack Performance Curves
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36000 Series: Can-Stack Performance Curves
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36000 Series: Can-Stack High Resolution
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Dimensional Drawings

Captive Leadscrew

Non-Captive Leadscrew
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External Linear

36000 Series: Can-Stack High Resolution
Dimensional Drawings

36000 Series: Can-Stack High Resolution
Performance Curves

THRUST vs. FULL STEPS/SECOND
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46000 Series: Ø 46 mm (1.8-in) Can-Stack
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long-lasting durability.
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46000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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Captive Leadscrew

Non-Captive Leadscrew
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46000 Series: Can-Stack Dimensional Drawings
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External Linear

Optional NEMA Flange for Series 46000
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46000 Series: Can-Stack Performance Curves
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND
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THRUST vs. FULL STEPS/SECOND

 25% Duty Cycle  
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46000 Series: Can-Stack Performance Curves
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Options for Can-Stack: High Temperature
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Specially engineered can-stack linear actuators
made with technology capable of temperatures 
beyond 155° C (311° F).
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Options for Can-Stack: BlackIce ! "  
Teflon® Coated Leadscrews
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Teflon® coated leadscews for applications that 
require a permanent, dry lubricant
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Options for Can-Stack: Switches/Sensors

� x t

Haydon Kerk Motion Solutions, Inc.    ! " # $ % & ' ( ) * + ! , & - . ' / ) * ' # / 0 & ' # 1 2 3 4 5 ! 6 7 8 ! 6 9 9 :½ ¼ © Ï ©  Î Ò ® È È ¬ È Â Î ® « Ï © Â Ô « ¼ È ª « Ç © Î © « Ï Ç � © Î Â Ô Â  ª  ÿ ¬ È « � ¼ « Ï © Î « ® © Ï Á Î Ô È Ô « ¼ È ª « Ç © ´Î © « Ï Ç « � ¬ © Ï È  ®  Â Î Ò  Î « ® Ç ¾ Ö Ô È Ç � © Î Â Ô ¼ « Ò Ï Î Ç « Ï Î Ô È ® È  ® Ç ¬ È È Ñ È « � Â  ª Î © Ñ È ¬ © Ï È  ®¼ « Î « ® Ç  Ï Ð  ¬ ¬ « � Ç Î Ô È Ò Ç È ® Î « © Ð È Ï Î © � þ Ç Î  ® Î Z Ç Î « ª « ® Ô « ¼ È ª « Ç Î © « Ï Ç ¾ ¹ È ª È Ï Ð © Ï Á « Ïþ « Ò ® ª ® È � È ® È Ï Â È Z Â « Ï Î  Â Î Ç Â  Ï ÿ È Ï « ® ¼  ¬ ¬ þ « ª È Ï « ® Ï « ® ¼  ¬ ¬ þ Â ¬ « Ç È Ð ¾ Ö Ô È Â « Ï Î  Â ÎÂ ¬ « Ç Ò ® È © Ç ® È ª È  Î  ÿ ¬ È Î « � © Î Ô © Ï « Ï È Ç Î È ª ª « Ç © Î © « Ï Z © Ð È Ï Î © � þ © Ï Á ¬ © Ï È  ® ¼ « Ñ È ¼ È Ï Î Ç  Ç¬ « �  Ç ° ¾ ° ° ° ± ´ © Ï É ° ¾ ° ° · Ä Â ¼ Ê ª È ® Ç Î È ª ¾ Ì Ò ¬ Î © ª ¬ È Â « Ï Î  Â Î Ç � © Î Â Ô È Ç  ® È  ¬ Ç «  Ñ  © ¬  ÿ ¬ È ¾Ö Ô È Ç � © Î Â Ô  ¬ ¬ « � Ç Ð È Ñ © Â È ¼  Ï Ò �  Â Î Ò ® È ® Ç Î Ô È  ÿ © ¬ © Î þ Î « ¼ « Ï © Î « ® ¼ « Ñ È ¼ È Ï Î Ç¼ « ® È ª ® È Â © Ç È ¬ þ � « ® Á ® È  Î È ® Â « Ï Î ® « ¬  Ï Ð © ¼ ª ® « Ñ È Ð � ¾ º ¾ À Ô È Ï « ® Ð È ® © Ï Á ¼ « Î « ® Ç � © Î ÔÎ Ô È Ô « ¼ È ª « Ç © Î © « Ï Ç � © Î Â Ô Z Î Ô È ª  ® Î Ï Ò ¼ ÿ È ® Ç Ô « Ò ¬ Ð ÿ È ª ® È Â È Ð È Ð ÿ þ  Ï _ Í ` ¾J @ í é ? ñ é � ? é ð í î ó � è é ? í Q ? L Q � �J @ í é ? ñ é � ê ó ð ó é ? í ñ ê �p ï ê ñ é L ð ñ ? ï � ð � ê �è ñ ò ê ô ? é ð ñ � F N G ç J é @ � æ æ ç J � F K K ç � é @ å N å ç � �� K G ô ð ï ï ð @ ò ô ó é � ë P ð í ð é ð ? ï ? é K F E � � J R å G G ô ì� ê ó é ê Q é @ Q G R G G G ô ? � ê F ? í Q F B L ê ? � ñ � ñ ï ê ó ? é � r ï ï ï @ ? QM r ï é ð ë ï ê ñ @ í é ? ñ é @ ë é ð @ í ó ? A ? ð ï ? B ï ê P· Ä
Technical Data

Ö Ô È Ç È Ï Ç « ® © Ï Â « ® ª « ®  Î È Ç  Ô  ¬ ¬ È � � È Â Î Ð È Ñ © Â È Z � Ô © Â Ô © Ç  Â Î © Ñ  Î È Ð ÿ þ  ®  ® È È  ® Î Ô ¼  Á Ï È ÎÈ ¼ ÿ È Ð Ð È Ð © Ï Î Ô È È Ï Ð « � Î Ô È © Ï Î È ® Ï  ¬ Ç Â ® È � ¾ Ö Ô È Â « ¼ ª  Â Î ª ® « a ¬ È « � Î Ô È Ç È Ï Ç « ®  ¬ ¬ « � Ç � « ®© Ï Ç Î  ¬ ¬  Î © « Ï © Ï ¬ © ¼ © Î È Ð Ç ª  Â È  ª ª ¬ © Â  Î © « Ï Ç ¾Ö Ô È Ç È Ï Ç « ® Ô  Ç Ñ © ® Î Ò  ¬ ¬ þ Ò Ï ¬ © ¼ © Î È Ð Â þ Â ¬ È ¬ © � È ¾ Í ª È Â ©  ¬ Â  ÿ ¬ © Ï Á  Ï Ð Â « Ï Ï È Â Î « ® Ç Â  Ï ¬ Ç « ÿ È ª ® « Ñ © Ð È Ð ¾
� � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � � �   � � ¡ � ¢ � � £� � � � � � ¤ � � � � � ¥ �   � � � � ¦ � � § � ¦ ¨   © ªTechnical Dataè r ë ë ï � � @ ï é ? î ê � � � J � � N P « ô ð í P é @ K E ô ? O PJ r L L ê í é ñ @ í ó r ô ë é ð @ í � å G ô ì ô ? O P

ý � ý ü ¬  ®P E ¯ G � å K P G �P N ¯ G � ° P E �P E ¯ G � å K P G �� ø ö � ø � ý � ý ü ¬ { ®å P K K G � N å P G �G P ° æ G � K E P å N �å P å K G � K « P E æ �
I @ é ê � è ê í ó @ L ð ó ñ ? é ê î @ L � K p è � ó ê í FFB ï � @ ë ê L ? é ð @ í ó ó ò @ r ï Q B ê ë ê L � @ L ô ê Q ? éC @ L � ó é ? é ð @ í ó C ð é ò ñ @ í Q r ñ é ð A ê é @ ë ó ? í Q@ ë ê L ? é @ L ó î L @ r í Q ê Q P

Home Position Switch

End of Stroke Proximity Sensor

C
A

N
-S

T
A

C
K

 L
IN

E
A

R

A
C

T
U

A
T

O
R

 M
O

T
O

R
S

� �


