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PERFORMANCE

-Canopen (Cia DS 301 V3.0 /DSP 402 V2.0

-Closed-loop speed control

-Torque control with max speed limitation

-Electric axis via encoder input/output simulated at 1024Imp.

-128 motion/positioning profiles which can be customised and
selected from digital inputs

-Resolution of position of motor shaft of 0.1°

-External 24 Vdc backup power supply to maintain logic component
functionality

-Controls and programming via keyboard or RS232/485 serial line /
Canopen

-Visualization of motors parameters. functions and emergencies on
5 digit display

-Output 24 Vdc for brake supply NC

-Braking external resistance (optional)

PRESTACIONES

- Canopen (Cia DS 301 V3.0 /DSP 402 V2.0)

- Control de velocidad en lazo cerrado

- Control de par con limitacion de la velocidad maxima

- Eje eléctrico a través de entrada/salida encoder simulado a 1024
mp. DIGITAL DRIVE
- 128 perfiles de movimiento / posicionamiento personalizables
seleccionados a través de entradas digitales

- Resolucion de la posicion de 0.1° del eje motor

- Alimentacion de reserva 24 Vcc (externa) para mantenimiento de la
funcionalidad de la parte Idgica

- Mandos y programacion por teclado o linea serie R 232 / 485 /
Canopen

- Visualizacion. en display de 5 digitos. de parametros motor.
funciones y sefalizacion de averias. ACCIONAMIENTO DIGITAL
- Salida 24 Vcc para alimentacion freno NC
- Resistencia externa de frenado (opcional)

DSP technology for sinusoidal
brushless motors. with resolver for
power up to 1.36 hp. Assures the
control at highly dynamic of speed.
torque and position.

Con tecnologia DSP para motores
brushless sinusoidales con resolver
para potencias de hasta 1.36 hp.
Permite el control con alta dinamica de
velocidad. par y posicion del motor.
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Technical specifications

INPUT Direct power supply from the mains 230 Vac + 10% - 50/60 Hz - Backup supply 24 Vdc 1A
OUTPUT 6 A continuous / 12 A (5 secs) /15 A peak - Electro-magnetic brake supply NC 24 Vdc - 12 W max
2 torque/speed enabling inputs

7 profile selection inputs (128 motion/positioning profiles)
1 strobe input to execute the selected profile

DIGITAL 1/O 1 resetting input (home switch)

(OPTOINSULATED 0/24 VDG 2 limit switch inputs cw/ccw

2 Jog speed control inputs Jog (cw/ccw)
8 outputs for indicating Fault. 12T. Limit switch. Enabled. Target Position. Target Speed. Homing. Sync.
1 encoder emulation output (1024 Imp 5 V Line driver A. B. 2)

encoder input (5 V Line driver / 24V push-pull A. B. Z or pulse/Direction 120 KHz Max)

1

1 input + 10 V speed reference

1 input = 10 V torque reference
1O ANALOGUE 1 PTC input or NC contact (Motor cutout)
1 resolver input (2 poles 10 KHz 10 Vac)
1

output + 10V speed feedback monitor

—

output = 10V output current monitor

9-buttons keyboard
PROGRAMMING

5-digit displa
AND CONTROLS 9 Py

RS232/RS485 Serial/Canopen (Cia DS 301 V3.0 /DSP 402 V2.0)
Motor short circuit

Motor overheating
Motor overload
CUTOUTS Resolver fault
Drive overheating

Power voltage out of range
Motor phases interrupted
Eeprom fault

Storage temperature from 14° to 158°F

USE Operating temperature from 32°F to 104°F
Max humidity 90% without condensation
Protection level IP 20
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Caracteristicas técnicas

ENTRADA

Alimentacion directa desde red 230 Vac + 10% - 50/60 Hz - Alimentacién de reserva 24 Vcc 1A

SALIDA

6 A continuativos / 12 A (5 segundos) / 15 A pico - Alimentacion freno electromagnético NC 24 Vice - 12 W méx

E/S DIGITALES (OPTOAISLADAS
0/24 VCC)

2 entradas habilitacion par/velocidad

7 entradas seleccion perfiles (128 perfiles de movimiento/posicionamiento)

1 entrada strobe para ejecucion del perfil seleccionado

1 Entrada de puesta a cero (home switch)

2 Entradas Limit_switch cw/ccw

2 Entradas de comando velocidad Jog (cw/ccw)

8 Salidas para indicacion Fault. I2T. Limit switch. Enabled. Target Position. Target Speed. Homing. Sync.
1 salida emulacion encoder (1024 Imp 5 V Line driver A. B. Z)

1 entrada encoder (5 V Line driver / 24V push-pull A. B. Z o Impulso/Direccion 120 KHz Max.) 1 1 1

ENTRADAS ANALOGICAS

entrada + 10 V de referencia velocidad

1 entrada + 10 V de referencia par

1 entrada PTC o contacto NC (Proteccién motor)
1 entrada resolver (2 polos 10 KHz 10 Vca)

1 salida = 10V monitor retroaccion velocidad

1 salida + 10V monitor corriente de salida

PROGRAMACION Y MANDOS

Teclado con 9 pulsadores
Display 5 digitos
Serie RS232/RS485 / Canopen (Cia DS 301 V3.0 /DSP 402 V2.0)

PROTECCIONES

Cortocircuito motor

Sobretemperatura motor

Sobrecarga motor

Averia resolver

Sobretemperatura accionamiento

Tension de alimentacion fuera de los limites
Fases motor interrumpidas

Averia Eeprom

MODALIDADES DE USO

Temperatura de almacenamiento entre 14°F/158°F
Temperatura de funcionamiento entre 32°F/104°F
Humedad Max. 90% sin condensacion

Grado de proteccion IP 20
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