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PERFORMANCE

-Closed-ring speed control

-Delivered torque limitation

-Electric axis through simulated encoder output/
input 1024 Imp. 5 Vdc

-31 position profiles with variable speed and
acceleration selected from digital inputs.
-Resolution of motor shaft position of 0.1°
-Controls and programming from keyboard or
serial line

-External 24 Vdc backup power supply for
maintaining instantaneous position

-Motor parameters. functions. dimensions and

alarms visualization on a 5-digit display.

PRESTACIONES

- Control de velocidad en lazo cerrado

- Limitacion del par suministrado (control de par)
- Eje eléctrico a través de salida/entrada encoder
simulado a 1024 Imp. 5 Vdc

- 31 perfiles de posicion con velocidades y
aceleraciones variables seleccionadas por
entradas digitales

- Resolucion de la posicion de 0.1° del eje motor
- Mandos y programacion por teclado o linea
serie

- Alimentacion de reserva 24 Vdc (externa) para
el mantenimiento de la posicion instantanea

- Visualizacion. en display de 5 digitos. de
parametros motor. funciones. posiciones y
emergencias.
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DIGITAL DRIVING GEAR

With PWM system at 6.25 KHz with sinusoidal
output current. It provides high performance
standards by controlling SPEED. TORQUE and
POSITION of synchronous permanent magnets
(Brushless) servomotors up to 1/2.5 hp.

ACCIONAMIENTO DIGITAL

Con sistema PWM de 6.25 KHz con corriente de
salida sinusoidal.

Permite conseguir altas prestaciones controlando
VELOCIDAD. PAR y POSICION de servomotores
sincronos con imanes permanentes (Brushless)
de hasta 1/2.5 hp.
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Technical specifications

(OPTOINSULATED 0/24 VDC)

1 position reached output

1 emergency output

1encoder emulation output (1024 Imp 5 V)
1encoder input (5 V 120 KHz max)

INPUT Direct power supply from mains 230 Vac + 10% 50/60 Hz. 24 Vdc backup supply

OUTPUT 2 A continuative / 4A (1 min.) / 6 A Peak. 24 Vdc - 8 W max CN electromagnetic brake supply
2 inputs enabling torque/speed
5 dimension selection inputs (31 absolute dimensions)
1 position reset input

DIGITAL I/O

ANALOGUE INPUTS

1 input + 10 V speed reference

1 input + 10 V torque reference

1 PTC input or an NC contact (motor cutout)
1 resolver input (2 poles. 6.25 KHz 10 Vac)

PROGRAMMING
AND CONTROLS

9-buttons keyboard
5-figure display
Serial RS232/RS485

USE

Ambient temperature from 32° to 104° F
Max 90% humidity without condensate
Protection level: IP 20

CUTOUTS

Motor short circuits

Motor overheating

Motor overload

Resolver fault

Mechanism overheating

Power voltage over range.

Input higher than the rated current
Input higher than the inrush current
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Caracteristicas técnicas

ENTRADA

Alimentacion directa desde red 230 Vac + 10% 50/60 Hz. Alimentacion de reserva 24 Vdc

SALIDA

2 A continuativos / 4 A (1 min.) / 6 A pico. Alimentacion freno electromagnético NC 24 Vdc - 8 W max.

E/S DIGITALES (OPTOAISLADAS

2 entradas habilitacion par/velocidad

5 entradas seleccion cota (31 cotas absolutas)
1 entrada de puesta a cero posicion

salida posicion alcanzada

entrada PTC o contacto NC (Proteccién motor)
entrada resolver (2 polos 6.25 KHz 10 Vca)

;
0/24 VCC) . .
1 salida emergencia
1 salida emulacion encoder (1024 Imp 5 V)
1 entrada encoder (5 V 120 KHz Max.)
1 entrada + 10 V de referencia velocidad
. 1 entrada + 10 V de referencia par
ENTRADAS ANALOGICAS 1
1

PROGRAMACION Y MANDOS

Teclado 9 pulsadores
Display 5 digitos
Serie RS232/RS485

MODALIDADES DE USO

Temperatura ambiente de 32°F a 104°F
Humedad Max. 90% sin condensacion
Grado de proteccion IP 20

PROTECCIONES

Cortocircuitos motor

Sobretemperatura motor

Sobrecarga motor

Averia resolver

Sobretemperatura accionamiento

Tension de alimentacion fuera de los limites
Absorcién mayor que la corrente nominal
Absorcién mayor que la corrente de pico
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